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Anbindung

1. Anbindung

1.1. Schaltplane/ Klemmpléne

Die Verdrahtung der beiden Gerdte nehmen Sie wie folgt vor:

Abb. 1: Schaltplan Liftungsgerat S-Serie und F170 mit x40-Regler

Platine Liiftungsgerat S-Serie/F170
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Parallele Verdrahtung zu werkseitig angebundenen Komponenten
(bei innenaufgestellten Varianten werkseitige Verdrahtung vorhanden)
(Kabelempfehlung: Klingenkabel ISTY @2x2x0,6 mm? geschirmt)
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Anbindung

Abb. 2: Schaltplan Liiftungsgerat F130/F150 mit x40-Regler
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Parallele Verdrahtung zu angebundenen Komponenten
(bei innenaufgestellten Varianten werkseitige Verdrahtung vorhanden)

Abb. 3: Position KImmleiste XBUS bei x-change dynamic AW | und terra BW |
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1.2 Einstellung DIP-Schalter

Um eine eindeutige Adressvergabe zu erhalten, missen mittels der DIP-
Schalter (S-Serie/ F170) bzw. im Set-Menti (F130/F150) des Liiftungsge-
rates Modbus-Adressen vergeben werden. Die werkseitig eingestellte
Modbus-Adresse ist "1". Stellen Sie sicher, dass die vergebene Adresse
nicht bereits im Kommunikationsnetz existiert. Achten Sie zudem dar-
auf, dass der Jumper MC4 auf der Platine des Liiftungsgerates geschlos-
sen (aufgesteckt) ist.

1.2.1.  Liftungsgerat Typ S-Serie und F170

Abb. 4: DIP-Schalter-Einstellung Typ S-Serie und F170
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Anbindung

Modbus-Adressenzuordnung bei S-Serie und F170
Die Bus-Adressen sind nichts anderes als eine einfache Nummerierung

von 1 bis 60, die sich mit den sechs Schaltern des DIP-Switch einstellen
lasst. Die Zuordnung funkioniert nach der bindren Methode. Die Num-
mer wird definiert, indem die verschiedenen DIPs auf "ON" oder "OFF"
gesetzt werden. Verwenden Sie folgende Tabelle um die Nummerierung

einzustellen.
Adresse DIP Switch ON

1 1

2 2

3 142

4 3

5 143

6 2+3

7 1+42+3
05/2020

Adresse DIP Switch ON
8 4
9 1+4
10 2+4
" 1+2+4
12 3+4
13 1+3+4
14 2+3+4
15 1+2+3+4
16 5
17 1+5
18 2+5
19 1+2+5
20 3+5
21 1+3+45
22 2+3+5

1.2.2.  Liftungsgerat Typ F130/F150

Einstellung am T-EP Bedienelement
1. Drlicken Sie die ON/OFF-Taste, um das Gerat einzuschalten.

2. Drlicken Sie gleichzeitig die ON/OFF-Taste und die M-Taste fiir fiinf
Sekunden, um das Meni Einstellungen Techniker aufzurufen.

Abb. 5: Einstellungen Techniker aufrufen

Das Symbol -?2-' blinkt.

Bestatigen Sie mit Enter.

Wahlen Sie mit dem Touchpad das Menii SEt.
Bestatigen Sie mit Enter.

N o v s~ Ww

Wahlen Sie mit dem Toupad die Adressnummer, die dem Gerat zu-
geordnet werden soll.
8.  Bestatigen Sie mit Enter.

Einstellung direkt auf dem integrierten Bedienelement (Platine)

1. Driicken Sie nacheinander die "+"- und die Enter-Taste um das
Men(i tECH aufzurufen.

2. Wahlen Sie mit der "+"-Taste das Men( NbAd.
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Anbindung

3. Bestatigen Sie mit Enter.

4. Wahlen Sie mit der ,+"-Taste die Adressnummer, die dem Gerat
zugeordnet werden soll.

5. Bestatigen Sie mit Enter.

Abb. 6: Einstellung Serielles Netzwerk

1.3. Einstellung Modbus-Geschwindigkeit

Priifen Sie vor dem Start des Anlernvorganges, ob die Modbus-Ge-

schwindigkeit des x40-Reglers mit der Geschwindigkeit des Liftungs-

gerates Ubereinstimmt.

Die Modbus-Geschwindigkeit des Liiftungsgerates muss 38400 Mbit/s

betragen um eine Kommunikation der beiden Gerate zu gewahrleisten.

Die Einstellungen nehmen Sie am Liiftungsgerat wie in den folgenden

Kapiteln beschrieben vor.

1.3.1.  Liftungsgerdt Typ S-Serie und F170

1. Drlicken Sie die ON/OFF-Taste, um das Gerat einzuschalten.

2. Drlcken Sie gleichzeitig die ON/OFF-Taste und die M-Taste fiir fiinf
Sekunden, um das Meni Einstellungen Techniker aufzurufen.

Abb. 7: Einstellungen Techniker aufrufen

Das Symbol EZ-' blinkt.

Bestatigen Sie mit Enter.

Wahlen Sie mit dem Touchpad das Men(i PAr.
Bestatigen Sie mit Enter.

N o v oA Ww

Das Display zeigt den Wert des Parameters. Senken oder erhhen

Sie den Wert mit dem Touchpad.

8. Wahlen Sie anschlieBend den Mentipunkt MdSPd im Parameter-
meni und stellen Sie diesen auf "on".

9. Bestatigen Sie mit Enter.
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1.3.2.  Liftungsgerat Typ F130/F150

Einstellung am T-EP Bedienelement
1. Driicken Sie die ON/OFF-Taste, um das Gerat einzuschalten.

2. Drlcken Sie gleichzeitig die ON/OFF-Taste und die M-Taste fiir fiinf
Sekunden, um das Menu Einstellungen Techniker aufzurufen.

Abb. 8: Einstellungen Techniker aufrufen

Das Symbol .?Zi blinkt.

Bestatigen Sie mit Enter.

Wahlen Sie mit dem Touchpad das Menii SEt.

Bestatigen Sie mit Enter.

Wahlen Sie mit dem Toupad das Menu NbSP.

Bestatigen Sie mit Enter.

Wahlen Sie mit dem Touchpad die Funktion Std oder UP.

Es sind zwei verschiedene Konfigurationen fir die Einstellung der

L e N o s W

Datenaustauschgeschwindigkeit Uber den seriellen Port RS485-A
wahlbar:
Std (Standard): 9600 bps
UP: 38400 bps (Verwendung fir x-center base)
10. Bestatigen Sie mit Enter.

Abb. 9: Einstellung RS458-A

ENTER

Einstellung direkt auf dem integrierten Bedienelement (Platine)
1. Driicken Sie nacheinander die "+"- und die Enter-Taste um das

Men( tECH aufzurufen.
2. Wahlen Sie mit der "+"-Taste das Men( NbSP.
3. Bestatigen Sie mit Enter.
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Anbindung

4. Wahlen Sie mit der "+"-Taste die gewiinschte Funktion Std oder
UP.
Es sind zwei verschiedene Konfigurationen fir die Einstellung der
Datenaustauschgeschwindigkeit iiber den seriellen Port RS485-A
wahlbar:
Std (Standard): 9600 bps
UP: 38400 bps (Verwendung fir x-center base)

5. Bestdtigen Sie mit Enter.

Hinweis

Ist eine Adresseinstellung bei Verwendung des optionalen Bedienele-
ments erforderlich, muss die Adresse vor Anschluss des Bedienele-
ments eingestellt werden.

Abb. 10: Einstellung RS485-A
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Anlernvorgang

2. Anlernvorgang

1. Wahlen Sie im Hauptmenii des x40-Reglers den Button Einstel-

lungen.
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2. Wahlen Sie im Einstellungsmenii den Button System-Einstellun-
gen.

ile
L=

Wirmepumpe

3. Wahlen Sie im Men(i System-Einstellungen den Button Scanner.

System- Einstellungen

® | = | &8

Netzwerk Fernwartung eMail-Ei ngen Zugang (lokal)
)

Datum und Unrzeit Standort

4. Wahlen Sie im Meni Scanner den Button Start unter ModbusRTU
COM4 um den Suchvorgang zu starten.

Scan (alle) Stop (alle)

ModbusRTU COM4

LocalSystem

ModbusTCP 502

MoehlenhoffXML

DemoProtokoll 0

Manuell anlernen

Finished

Finished

Finished

Finished

Finished

5. Wurde das Liftungsgerat beim Suchvorgang erkannt, wird dieses

Rechts (1) angezeigt. Wahlen Sie den Button "1" aus um den Such-

vorgang abzuschlieBen.

& Scan (alle) Stop (alle)

ModbusRTU COM4 Stop

LocalSystem Stop

ModbusTCP 502 Stop

MoehlenhoffiXML Stop

DemoProtokoll 0 Stop

Manuell anlernen Suchlauf lauft ...
Running
Finished
Finished
Finished

Finished

6. Wahlen Sie den Button "+", um das Liiftungsgerdt zu den ange-

lernten Geraten hinzuzufiigen.

Geratetyp Adresse

XWellF130 x-well F130

Softwareversion

7. Wahlen Sie den Haken bei "Root" aus und bestatigen Sie anschlie-

Rend mit dem griinen Haken um den Anlernvorgang abzuschlie-

Ren.
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Bedienung

Root

Alle Rdume

Keller

Erdgeschoss

Obergeschoss

Werkstatt

Raumzuordnung 8

3. Bedienung

Im Hauptmen(i des Liftungsgerates konnen verschiedene Funktionen

ausgewahlt werden.

Das hinzugeflgte Luftungsgerat kann nun im Einstellungsmeni
ausgewahlt werden.

Information

Alle weiteren Einstellungen, Parameter oder Beschreibungen entneh-

W W W 7

Betriebszrt

Einstellungen

Status

x-well F130

Informationen

men Sie bitte der im Lieferumfang des Liiftungsgerates beiliegenden
Montage- und Betriebsanleitung.

TechnikerEnstelu
ngen

Im Menii Betriebsart kann beispielsweise die Liftungsstufe angepasst
oder das Gerat auf Standby geschaltet werden.

<« x-well F130/Betriebsart

Gerét Ein/Aus

Manuell-Modus

Liftungsstufe

Auto-Modus

Party-Modus

Betriebsmodus

Stufe 1

Aus

Aus

Manuell
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Notizen
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Notizen
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